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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot, w zakresie wykonania instalacji 4kpl. pomp ciepta powietrze-powietrze, kazdy o mocy
grzewczej 3KW.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji w/w robot.

1.3. Klasyfikacje CPV

45000000-7 Roboty budowlane

45331000-6 Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
45332300-6 Roboty instalacyjne kanalizacyjne

45331220-4 Instalowanie urzadzen klimatyzacyjnych

1.4. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujq wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie instalacji klimatyzacyjnych w obszarze stanowigcym przedmiot projektu.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:

a) montaz rurociagow,

b) montaz urzadzen,

c¢) badania i proby instalacji,

d) wykonanie izolacji termicznej,

e) uruchomienie instalacji.

1.5. Roboty tymczasowe i towarzyszace

Zakres ten obejmuje w szczegélnosci:

a) Odpowiednie zabezpieczenie miejsca robot.

b) Demontaz, czasowe przechowywanie w odpowiednio zabezpieczonym magazynie oraz ponowny
montaz elementow instalacji, ktore mogtyby ulec uszkodzeniu w czasie prowadzenia innych prac
po zainstalowaniu odnosnych elementow instalacji.

¢) Kontrole wymiar6w podawanych na rysunkach z wymiarami wystepujacymi w naturze.

d) Przeprowadzenie wymaganych préb i odbiorow instalacji wraz z udokumentowaniem ich
wynikow.

e) Wykonanie wszelkich wymaganych pomiaréw instalacji i analiz oraz przekazanie protokotéw
Inwestorowi.

f) Przeprowadzenie rozruchu instalacji i jej regulacji, doprowadzenie instalacji do osiagniecia
wymaganych parametréw pracy.

g) Przeprowadzenie niezbednych prob, analiz i ekspertyz wymaganych przez odpowiednie wiadze
lub instytucje.

h) Przeprowadzenie odbioréw instalacji dla odpowiednich wladz lub instytucji.

i) Przedstawienie, na zadanie Inwestora lub jego stuzb, do zatwierdzenia probek stosowanych
materialdw, wyposazenia instalacyjnego i elementow instalacji.

j) Udziat w konsultacjach i inspekcjach na miejscu budowy oraz innych rozmowach
koordynacyjnych.

k) Uzgadnianie i koordynacja robét ze zleceniobiorcami z pozostatych branz w fazie przygotowania
i realizacji budowy.

1) Wykonanie uszczelnien wszelkich przejsc¢ instalacji przez elementy budynku zgodnie ze sztuka
budowlana.



m) Wykonanie wszelkich przejsc¢ instalacji przez sciany i stropy oddzielen przeciwpozarowych
zgodnie z obowiazujacymi przepisami, a takze aprobatami technicznymi, dopuszczeniami i
instrukcjami wykonywania tego typu przejsc.

n) Przeprowadzenie szkolenia personelu uzytkownika, wraz z przekazaniem Inwestorowi
odpowiednich protokotéw dokumentujacych szkolenie.

0) Gwarancje prawidtowego funkcjonowania poszczegdlnych instalacji, jak i ich elementow w
calym okresie gwarancyjnym, przeniesienie gwarancji dlugoterminowej producentow urzadzen.
p) Dokumentacje powykonawcza i instrukcje obstugi i eksploatacji instalacji obejmujace w
szczegolnosci: opis instalacji uwzgledniajacy wszelkie zmiany wprowadzone w stosunku do
Projektu Budowlanego, rysunki powykonawcze instalacji, specyfikacje zainstalowanych w
rzeczywisto$ci materiatéw i urzadzen, schematy regulacyjne, atesty, certyfikaty zgodnosci,
aprobaty, dopuszczenia, etc. wszystkich zastosowanych elementéw instalacji, plan przegladow i
konserwacji wszystkich elementéw instalacji, zarowno wykonywanych przez obstuge techniczng
budynku, jak i przez wyspecjalizowane serwisy.

2. MATERIALY I URZADZENIA

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow. Do wykonania instalacji moga by¢ stosowane wyroby
producentdw krajowych i zagranicznych. Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji musza
posiadac¢ aktualne polskie swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom.

Klimatyzator - inwerterowy typu split nascienny o nominalnej wydajnosci grzewczej 3,0kW,
wydajnosci chtodniczej ok. 2,7kW;

Klasa efektywnosci energetycznej chtodzenie/grzanie min. A++/A++.

Zakres pracy w trybie grzania: do min. -20°C (temperatury otoczenia).

Wykonawca powinien przed zastosowaniem wyrobu uzyskac akceptacje.

Odbidr techniczny materiatéw powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony
aktualnymi normami.

2.2. Wymagania szczegdtowe dla materiatow.

a) Rurociagi wraz z izolacjq - Instalacje freonowa wykona¢ w systemie bezszwowych, ciagnionych,
rur miedzianych zgodnych z normg EN12735-1. S

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu i maszyn, ktore nie spowoduja niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych
robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zaladunku i wytadunku materiatow. Do wykonania rob6t Wykonawca powinien
dysponowac drobnym sprzetem montazowym wynikajacym z technologii prowadzenia robaét.
Wszelkie urzadzenia oraz narzedzia musza by¢ oznaczone znakiem CE.

4 TRANSPORT

4.1. Transport materiatow i sktadowanie.

Rury- Rury w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci.
Wyladunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnosnika widlowego z ptaskimi widetkami lub
dzwignia z belka umozliwiajacq zaciskanie sie zawiesia na wiazce. Ksztaltki nalezy przewozi¢ w
odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przeladunku i magazynowania rur i ksztaltek
nalezy unikac ich zanieczyszczenia.

Urzadzenia- Transport urzadzen powinien odbywa¢ sie krytymi samochodami dostawczymi
(furgon, plandeka). Zaleca sie transportowanie urzadzen na paletach dostosowanych do ich
wymiaru. Na kazdej palecie powinny by¢ pakowane urzadzenia jednego typu i wielkoSci. Palety z
urzadzeniami powinny by¢ ustawione i zabezpieczone, aby w czasie ruchu $rodka transportu nie
nastgpito ich przemieszczanie i uszkodzenie.



Izolacja- Materialy przeznaczone do wykonania izolacji powinny by¢ przewozone krytymi
Srodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed zawilgoceniem, zanieczyszczeniem i
zniszczeniem. Wyroby i materialy stosowane do wykonywania izolacji nalezy przechowywac w
pomieszczeniach krytych i suchych.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Wszelkie prace nalezy prowadzi¢ na podstawie Projektu Wykonawczego, obowigzujacymi
przepisami, odnoSnymi normami oraz zgodnie ze sztuka budowlana, z zachowaniem wymaganej
dokladno$ci montazu i ostrozno$ci. W czasie prac nalezy zapewnic spelnienie wymagan przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy, przepisow sanitarnych, przepisow dotyczacych ochrony
przeciwpozarowej, przepisow dotyczacych pracy przy urzadzeniach elektrycznych. Wszelkie prace
mogq by¢ prowadzone jedynie przez wykwalifikowany personel legitymujacy sie odpowiednimi
uprawnieniami. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na to, aby w trakcie prac nie doszto do
uszkodzenia ani zanieczyszczenia montowanych elementow instalacji badz innych elementow
budynku. Wszelkie przejscia przewodow przez przegrody budowlane nalezy odpowiednio do
rodzaju przewodu uszczelni¢ oraz zabezpieczyC przed przenoszeniem drgan i halaséw. Przejscia
wszelkich przewodow przez oddzielenia przeciwpozarowe nalezy wykonac¢ zgodne z wymaganiami
ochrony przeciwpozarowej. Wszelkie elementy instalacji nalezy mocowaC i podwiesza¢ na
odpowiednich atestowanych zamocowaniach i podwieszeniach zakotwionych w elementach
konstrukcyjnych budynku w sposéb uniemozliwiajacy ich zerwanie. Wszelkie domiary urzadzen
oraz wymiary budynku nalezy w czasie robdt na biezaco sprawdza w naturze.

5.2. Szczegélowe zasady wykonania robét.

Montaz rurociggéw- Instalacje freonowe nalezy wykona¢ z rur chtodniczych, izolowanych
otulinami paroszczelnymi. Wszystkie przewody freonowe i urzadzenia wewnatrz obiektu nalezy
podwieszaC w sposob trwaly i pewny oraz eliminujacy mozliwoS¢ przenoszenia drgan z instalacji
do konstrukcji. Instalacje freonowe nie wymagaja stosowania specjalnych kompensatorow
wydluzen. Kompensacja wydluzen, zapobiegajaca rozerwaniu potaczen lutowanych, bedzie
nastepowata w sposob naturalny w punktach zataman instalacji. Przed ukladaniem przewodéw
nalezy sprawdzic trase oraz usung¢ przeszkody (mozliwe do wyeliminowania) moggce powodowac
uszkodzenie przewodow. Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do
zamontowania nie posiadajg uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma
zanieczyszczen. Rur peknietych lub w inny spos6b uszkodzonych nie wolno uzywac.

W miejscach przejs¢ przewodow przez Sciany nie wolno wykonywac zadnych polaczen. PrzejsScia
przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych. Wolng przestrzen miedzy zewnetrzna
Sciang rury i wewnetrzng tulei nalezy wypeli¢ odpowiednim materialem termoplastycznym.
Montaz urzadzen- Montaz urzadzen powinien by¢ prowadzony zgodne z instrukcjami producenta.
Wykonanie izolacji termicznej- Materialy izolacyjne powinny by¢ nalozone na styk i powinny
SciSle przylega¢ do powierzchni izolowanej. Grubos¢ i typ wykonanej izolacji nie powinny sie
roznic¢ od okreslonych w dokumentacji techniczne;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli. Kontrola jakoSci robot zwigzanych z wykonaniem instalacji powinna
by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robét zgodnie z wymaganiami Polskich Norm.
Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uznac¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej
fazy robot zostaty spelnione. Jesli ktérekolwiek z wymagan nie zostato spelnione, nalezy dang faze
rob6t uznac za niezgodna z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie
ponownie. Wewnetrzng kontrole rob6t podczas wykonywania prac powinna przeprowadzac firma
wykonawcza we wlasnym zakresie. Kontrole z ramienia Inwestora przeprowadzac bedzie inspektor
nadzoru.



7. OBMIAR ROBOT

W zwiazku z tym, Ze platnoSci za wykonane Roboty zostang dokonane na zasadzie kwoty
ryczattowej, Roboty nie podlegaja obmiarowi. Zamawiajacy dopuszcza obmiarowe rozliczenie
robot w przypadku konieczno$ci inwentaryzacji prac na skutek np. odstapienia od umowy lub jej
niewykonania w catosci.

8. ODBIOR ROBOT
Ustalenia ogélne dotyczace odbioru robot.
Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty: dokumentacja
projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupeklniania w trakcie wykonywania robot gdy
zajdzie taka koniecznos¢, dokumenty dotyczace jakoSci wbudowanych materiatéw,  protokoty
wszystkich odbioréw technicznych czeSciowych,  protokdt przeprowadzenia proby szczelnosci
calej instalacji.
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic:
* zgodnos¢ wykonania z dokumentacjq projektowa oraz ewentualnymi zapisami w dzienniku
budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od dokumentacji projektowej,
»  protokoty z odbioréw czeSciowych i realizacje postanowien dotyczacg usuniecia usterek,
dokumenty dotyczace eksploatacji i konserwacji,
*  karty gwarancyjne,
*  protokoty badan szczelnosci instalacji.
Odbioru robot dokonuje inspektor nadzoru.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I TOWARZYSZACYCH
Rozliczenie robot montazowych moze by¢ dokonane etapami okreSlonymi w umowie, po
dokonaniu odbioréw czeSciowych robot. Podstawe rozliczenia oraz platnosci wykonanego i
odebranego zakresu robot stanowi wartos¢ tych robot obliczona na podstawie:

o ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét. Kwoty ryczattowe obejmujace
roboty instalacyjne uwzgledniajq rowniez:

-przygotowanie stanowiska roboczego,

-dostarczenie do stanowiska roboczego materiatléw, narzedzi i sprzetu,

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi, ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich
rusztowan przestawnych umozliwiajagcych wykonanie robot na wysokosci do 8 m, (jesli taka
koniecznos¢ wystepuje),

- usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot, uporzadkowanie
miejsca wykonywania robot,

- usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatéw w sposéb podany w specyfikacji technicznej
szczegotowej,

- likwidacje stanowiska roboczego. W kwotach ryczalttowych ujete sa réwniez koszty montazu,
demontazu i pracy rusztowan niezbednych do wykonania rob6t na wysoko$ci do 8 m od poziomu
terenu.

10. NORMY I DOKUMENTY ZWIAZANE

Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
12.04.2002 r. w sprawie Warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich 8
usytuowanie (Dz.U. z dnia 15.06.2002r.; Nr 75; poz. 690).

- PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja — Terminologia

- PN-76/B-03420 Wentylacja i klimatyzacja - Parametry obliczeniowe powietrza zewnetrznego

- PN-78/B-03421 Wentylacja i klimatyzacja - Parametry obliczeniowe powietrza wewnetrznego w
pomieszczeniach przeznaczonych do stalego przebywania ludzi

- PN-B-02151-3 Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem



- PN-EN 1736:2002 Instalacje ziebnicze i pompy ciepta. Elementy podatne rurociggow, ttumiki
drgan i ztacza kompensacyjne. Wymagania, projektowanie i instalowanie

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych, cz. D Roboty instalacyjne.

- Poradniki techniczne, DTR producentéw przewoddw, armatury i urzadzen



